Vhodni signali
Trapezni impul
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T je trajanje impulza, T, je ¢as vzpona, T, je Cas do zacetka padanja
Beli Sum
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Zvezni nakljuéni binarni signal
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Psevdonakljuéni binarni signal
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Fourierova analiza
Moten prehodni pojav:
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Napacna ocena ustaljenega stanja (beli Sum):
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Analiza frekvencnega odziva
Vrednotenje frekvenénega odziva z vzor¢evalnikom z vzoréenjem v dveh ¢asovnih trenutkih

ty =nT, =ni tzznTp—i— =(n+HE n=123,..
y(t,) = U, |G(jw, )| cos p = U, Re{G(jw,)}
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Metoda ortogonalne korelacije
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Vpliv motenj pri ortogonalni korelaciji

1. Visokofrekvenéni kvazistacionarni Sum
() beli sum n(t) = v(?):
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(b) Sirokopasovni Sum, dobljen iz belega Suma s filtriranjem preko filtra s pasovno Sirino w, = TL] (aproksimacija
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pri majhnih Ty in dolgih merilnih ¢asih):
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3. Nizkofrekvencne motnje — lezenje
n(t) = d(t)
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Korelacijska analiza
Zvezni prostor

b, ( f 9(t)o,, (T —t)dt
u(t) = beli sum g( )= (I%(i)w(T)
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kjerje o> = ¢,,(0 ) varianca $uma, ki moti izhodni signal
Diskretni prostor
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cr; (1) = var [g(T)] = %

kjerje o> = ¢, (0) varianca $uma, ki moti izhodni signal
Metoda najmanjsih kvadratov

y=Y0+v
¥ =00
e=y-—y



Tabela Laplaceove in z-transformacije

z(t) w(k) =x.(KT) | L{x:(t)} | Z{x(k)}
S(kT) |
1 1 % zil
t kT = iy
2 k2T? 2 L
/3 L33 5 %
t" k"™ S:J!rl hma—>0 % ﬁ
e—at e—akT ﬁ% H+ﬂ
te—at kTe—akT (34_1@)2 (glzee::g)z
$2e—at k2T2€fakT (s+2a)3 Tzz?;jzgzai;_(ﬂ)
{reat Enm eakT (S_Zﬁ % z—i“T
1—e 1—e ot s(sa+a) (zEllg(ez_j:—)jT)
at —14+e % | kT — 1+ e—akT 52((;1@ (aT—1+e"zjlzl2)—;-((;::ie;)aT_e*aT)z
e—at _ o—bt e—akT _ o—bkT (3+Z;(Z+b) (zi(:::TT)ZZe:zizT)
sin wyt sin wokT' sﬁowg %
cos wot cos wokT m %
e sin wot e_akT sin wo kT (s+¢:;g +w? zQ—QZZE;;ZOSSir:J;)%Y—;-e*Q’lT
e—at COS th e—akT cos kaT s+a 22— 27T coswoT

(s+a)2+wh

2z2—2ze—aT cos wgT+e—2aT




	Vhodni signali 
	Trapezni impulz 
	Beli šum 
	Barvni šum 
	Zvezni naključni binarni signal 
	Diskretni naključni binarni signal 
	Psevdonaključni binarni signal 
	Fourierova analiza 
	Analiza frekvenčnega odziva 
	Vrednotenje frekvenčnega odziva z vzorčevalnikom z vzorčenjem v dveh časovnih trenutkih 
	Metoda ortogonalne korelacije 
	Vpliv motenj pri ortogonalni korelaciji 

	Korelacijska analiza 
	Metoda najmanjših kvadratov 




